HIGH QUALITY
INNOVATION
DESICN



WYWAZARKI DO KOt | WHEEL BALANCING MACHINES
BATAHCUPOBOYHbIE CTEHAbI | AUSWUCHTMASCHINEN

p S 12

WWW UHITIEL FL

UNI-TROL

| RAIALT [OLEFRTE

Srednica obreczy| Rim diameter
[Aunametp aucka | Felgendurchmesser

Szeroko$é obreczy| Rim width
LinpuHa Aucka | Felgenbreite

Doktadnos¢ wywazania
Balancing accuracy
TouHocTb onpepeneHus aucbanaHca
Auswuchtgenauigkeit

Maks. masa kota | Max. wheel weight
Makc. Bec Koneca | Max. Radgewicht

Program ,,ukryty ciezarek”
“The hidden weight”
,CNpATaHbINA rpy3uK”

”Hinter-Speichen-Platzierung”

llo$¢ prog. ALU
Number of ALU programmes
Konunuyecrso nporpamm ALU
ALU Programme

Optymalizacja | Optimization
Ontumusauma | Optimierung

Syntezator mowy | Voice synthesizer
CuHTe3aTtop peum | Sprachssynthesizer

Automatyczny nastawnik
Automatic data input
ABTOMaTMYECKUIA BBOA AAHHbIX
Automatische Dateneingabe

Wskaznik laserowy
Laser pointer
JlasepHblii yKasaTenb
Laserpointer

Wyswietlacz, Monitor LCD
LED display, LCD monitor
LED gucnneii, LCD moHuTOp
LED Display, LCD Monitor

Uchwyt pneumatyczny
Pneumatic clamp
MHeBMaTUYECKMIA 3aXNUM
Pneumatische Radspannung

Sonar(USG)

Bezdotykowy pomiar kota
Contactless wheel measurement
BecKoHTaKTHOe U3mepeHue Koneca
Beriihrungslose Radparameter Messystem

Minimalizacja | Minimization
MuHumuszauma | Minimierung
Drukarka | Printer | NpuHTep | Drucker
Zasilanie elektryczne | Power supply
dnekTponutaHue | Stromversorgung

Zasilanie pneumatyczne | Air supply
MNHeemonuTtanue | Luftversorgung

Moc silnika | Driving motor power
MouwHocTb asuratens | Motorleistung

Wymiary | Dimensions
Pasmepbl | Abmessungen (mm)

10-30"

2-15"

lg

70 kg

442

LED

230V /50 Hz

80 W

720x850x1420

b

10-30"

2-15"

lg

70 kg

442

/Y

LED

230V /50 Hz

80 W

880x1070x1500

10-30"

2-15"

lg

70 kg

442

Ny

LED

-V

230V /50 Hz

80 W

880x1070x1490

10-30"

2-15"

lg

70 kg

6+2 (easy)

LCD

230V /50 Hz

80 W

880x1070x1490

10-30"

2-15"

lg

70 kg

6+2 (easy)

N

LCD

230V /50 Hz
8-10 bar
80 W

1000x1170x1450



WYWAZARKI DO KOt | WHEEL BALANCING MACHINES
BATAHCUPOBOYHbIE CTEHAbI | AUSWUCHTMASCHINEN
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10-30" 10-30" 10-30" 10-30" 10-30"
2-15" 2-15" 2-15" 2-20" 2-20"
1g 1g 1g 1g/10g 1g/10g
70 kg 80 kg 80 kg 200 kg 200 kg
v v v = v
7+2 (easy) 5+2 L] 6 7
v v v = v
v v v = v
v v v = v
v v v = v
! LCD LCD -
LCD (TOUCH) (TOUCH) LED LER
v - v - -
v v v = =
Kamera
v v Camera ) .
v 5 = - -
v v v = =
230V /50 Hz 230 V /50 Hz 230V /50 Hz 230V /50 Hz 230V /50 Hz
8-10 bar (8-10) bar 8-10 bar 8-10 bar 8-10 bar
80 W 80 W 80 W 150 W 150 W
900x1170x1450 1010x1350x1550 980x1250x1490 1100x1630x1580 1100x1630x1580



WYWAZARKI DO KOt | WHEEL BALANCING MACHINES

BATAHCUPOBOYHbIE CTEHAbI | AUSWUCHTMASCHINEN

MICRO

— podprogram ,,ukryty ciezarek”
— optymalizacja

— programme , hidden weight”
@ — optimization

— CMNPATAHHbIN FPy3unK
— onTUMM3aLMA

— Hinter-Speichen-Platzierung
— Optimierung

MICRO H — Reczny naped, bez ostony kota
Manually operated, without hood
PyuHoli npusoa, 6e3 Koxyxa
Manuell Antrieb, ohne Radschutz

MICRO M

podprogram ,,ukryty ciezarek”
podprogram statyczny
podgrogram dynamiczny

— optymalizacja

C

$ — programme ,hidden weight”
— static programme

— dynamic programme
— optimization

— CNpATaHHbIN rpy3uK

6 — cTaTMyeckas nporpamma
— AMHaMMYecKas nporpamma
— onTMMM3aumn

4

e — Hinter-Speichen-Platzierung
— statisches Programm

— dynamisches Programm
— Optimierung

¥77 7 il

919 - Standard
@14 - Optional

Srednica kota (Wheel diameter): 360 — 740 mm
Maks. szeroko$¢ opony (Max. tire width): 265 mm



WYWAZARKI DO KOt | WHEEL BALANCING MACHINES

BA/TAHCUPOBOYHbIE CTEHAbBI | AUSWUCHTMASCHINEN

2312S

Q - manualny nastawnik
- podprogram ,ukryty ciezarek”

- optymalizacja

- manual data input
- programme “hidden weight”
- optimization

—  ONTMMM3auuAa

- manuelle Dateneingabe
- Hinter-Speichen-Platzierung
- Optimierung

— PY4YHOW BBOA, AaHHbIX
O — CNpATaHHbIN FPY3nK

2312 CLASSIC

— autonaprowadzanie
— automatyczny nastawnik
— podprogram ,ukryty ciezarek”

— optymalizacja
— automatyczny wybor programu ALU

$ — automatic positioning lock
— automatic data input

— programme “hidden weight”
— optimization
— automatic ALU programme selection

— aBTOmaTMyecKana 61OKMpoBKa
6 — aBTOMATUYECKMI BBOZ, AaHHbIX
—  CMpATaHHbIN rPy3unK
— onTumu3auma
— aBTOMaTU4ecKuli BbIbop nporpammbl ALU

— automatische Positionierung

e — automatische Dateneingabe
— Hinter-Speichen-Platzierung
— Optimierung

— automatische ALU Programmauswahl



WYWAZARKI DO KOt | WHEEL BALANCING MACHINES

BEANTAHCUPOBOYHbIE CTEHAbI | AUSWUCHTMASCHINEN

2312 USG

— autonaprowadzanie
G — automatyczny nastawnik
— podprogram ,ukryty ciezarek”
— optymalizacja
— ultradzwiekowy pomiar szerokosci
— automatyczny wybdr programu ALU

— automatic positioning lock
$ — automatic data input
— programme “hidden weight”
— optimization
— ultrasonic rim width measurement sensor
— automatic ALU programme selection

—  aBTOMATMYECKWUI BBOZ OAHHbIX

—  CMpPATAHHbIN rpy3uK

— onTumusauma

—  YNbTPa3BYKOBOM AaTUYMK U3MEPEHUA
LWMPUHbI AUCKa

— aBTOMaTU4yeckui Bbibop nporpammsl ALU

Ei — aBTOMaTMyeckas 610KMpoOBKa

— automatische Positionierung
e — automatische Dateneingabe
— Hinter-Speichen-Platzierung
— Optimierung
— USG Sensor fir Felgenbreitemessung
— automatische ALU Programmauswahl

2312 L

— autonaprowadzanie
Q — laserowy nastawnik
— podprogram ,ukryty ciezarek”
— optymalizacja
— ultradzwiekowy pomiar szerokosci
— automatyczny wybdr programu ALU

— automatic positioning lock
$ — laser measuring arm

—  programme “hidden weight”

— optimization

— ultrasonic rim width measurement sensor
— automatic ALU programme selection

O — aBTOMaTU4ecKas 6710KMPOBKa
—  NasepHas AvHeliKa
—  CMpATaHHbIN rpy3uK
—  onTvMM3auun
—  Y/IbTPa3BYKOBOW AATUMK U3MEPEHMA

LUMPUHbBI AUCKA
—  aBTOMaTUYecKuit BbI6op nporpammbl ALU

— automatische Positionierung
e — Lasermessarm

— Hinter-Speichen-Platzierung

—  Optimierung

— USG Sensor fir Felgenbreitemessung
— automatische ALU Programmauswahl




WYWAZARKI DO KOt | WHEEL BALANCING MACHINES

BATAHCUPOBOYHbIE CTEHAbI | AUSWUCHTMASCHINEN

=

3305

autonaprowadzanie

laser liniowy

podprogram ,ukryty ciezarek”
optymalizacja

syntezator mowy
automatyczny nastawnik
drukowanie do pliku

automatic positioning lock
line laser

programme “hidden weight”
optimization

voice synthesizer

automatic data input

print to file

aBTOMaTMuecKas 610KMpoBKa
JINHENHbIN nasep

CNpATaHHbIN rPy3UK
onTMmMm3aLma

CMHTe3aTop peun
aBTOMATUYECKUIA BBOA, AaHHbIX
neyatb B pann

automatische Positionierung
Linienlaser
Hinter-Speichen-Platzierung
Optimierung
Sprachsynthesizer
automatische Dateneingabe
Ausgabe in Datei

LP

o

autonaprowadzanie

laserowy nastawnik

podprogram ,ukryty ciezarek”
optymalizacja

syntezator mowy

bezdotykowy pomiar parametréw kota
minimalizacja

pomiar bicia kola

drukarka

automatic positioning lock

laser measuring arm

programme “hidden weight”

optimization

voice synthesizer

contactless wheel parameters measurement
minimization

run-out measurement sensor

printer

aBTOMaTn4yecKaa 6I'IOKMpOBKa
NlasepHan NIMHelKa

CNPATAHHbIN FPY3MK — automatische Positionierung
onTummusauna — Lasermessarm

CMHTe3aTop peuun — Hinter-Speichen-Platzierung
6EeCKOHTaKTHOE M3MEepeHWe NapameTpos Koaeca —  Optimierung

MWHMMM3aLMA —  Sprachsynthesizer

AaT4MK n3mepeHns buenus Koneca —  Beriihrungslose Radparameter Messystem
NpUHTEP

—  Minimierung
—  Ho6henschlagdiagnose
—  Drucker

* P — uchwyt pneumatyczny / pneumatic clamp / nHeBmaTtuueckmii 3axsat / pneumatischer Griff



WYWAZARKI DO KOt | WHEEL BALANCING MACHINES

BEATAHCUPOBOYHbIE CTEHAbI | AUSWUCHTMASCHINEN

2451 USG

- autonaprowadzanie
o — laser liniowy
—  podprogram ,ukryty ciezarek”
— optymalizacja
—  syntezator mowy
— automatyczny nastawnik
— ultradZwiekowy pomiar szerokosci
— drukowanie do pliku

- automatic positioning lock
— line laser

—  programme “hidden weight”

—  optimization

— voice synthesizer

—  contactless wheel parameters measurement
— ultrasonic rim width measurement sensor

—  printto file

—  aBTOMaTtuyeckas 610KMpoBKa
O —  JIMHelHbIV nasep
—  CNpATaHHbIV rpy3uK
—  onTMmM3auma
—  CWHTesaTop peuun
—  BecKoHTaKTHOE M3MepeHue NapameTpoB Kosieca
—  YNbTPa3BYKOBOM AATYMK U3MEPEHUA LUMPUHBI AMCKA
— nevaTb B dain

— automatische Positionierung
— Linienlaser

— Hinter-Speichen-Platzierung

—  Optimierung

—  Sprachsynthesizer

— Berihrungslose Radparameter Messystem
— USG Sensor fir Felgenbreitemessung

— Ausgabe in Datei

24511L

— autonaprowadzanie
Q — laserowy nastawnik
—  podprogram ,ukryty ciezarek”
— optymalizacja
—  syntezator mowy

— ultradzwiekowy pomiar szerokosci
— drukowanie do pliku

- automatic positioning lock
$ — laser measuring arm

—  programme “hidden weight”

— optimization

— voice synthesizer

— ultrasonic rim width measurement sensor
—  printto file

— aBTOMaTU4ecKas 6J10KMPOBKa
6 —  NasepHas AuHeliKa

—  CMpATaHHbIV rPy3uK

—  ontvmusaums

—  CMHTe3aTop peuu

—  YNbTPa3BYKOBOM AATYMK UBMEPEHUS LWMPUHBI AUCKA
— nevatb B dain

- automatische Positionierung
e — Lasermessarm

— Hinter-Speichen-Platzierung

—  Optimierung

—  Sprachsynthesizer

— USG Sensor fir Felgenbreitemessung
— Ausgabe in Datei

8 * P - Option
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WYWAZARKI DO KOt CIEZAROWYCH | TRUCK WHEEL BALANCING MACHINES

BAIAHCMPOBOYHBIE CTEHAbI /1A TPY30BbIX ABTOMOBWIEN | AUSWUCHTMASCHINEN FUR LKW

; ; — pneumatyczny podnosnik kota
— uchwyt do két samochoddw osobowych

— wyswietlacz LED
$ — pneumatic lift

— car wheels adapter

— LED display

— MHEeBMaTMYeCcKMit NogbEMHUK
e —  3aXKMM 4NA KONEC NErKoBbIX aBTOMobueln
— LED agwncnnen

e — pneumatische Radheber
— PKW-Rader Adapter

— LED Display

2362 L

G ; — pneumatyczny podnosnik kota
— uchwyt do két samochoddw osobowych

— monitor LCD
— laserowy nastawnik
— syntezator mowy

$ — pneumatic lift
— car wheels adapter
— LCD monitor

— laser measuring arm
— voice synthesizer

6 — MHEeBMATUYECKUI NOABEMHUK
—  3a¥WMM 4/1A KONec Nerkosbix aBTomobunein
— LCD moHuTOp
— nasepHasn MHelKa
— CMHTe3aTop peuu

— pneumatische Radheber
— PKW-Rader Adapter

— LCD Monitor

— Lasermessarm

— Sprachsynthesizer

Uniwersalny uchwyt ciezarowy
Universal truck wheels adapter
YHUBEpCcanbHbIM 3aKUM 414
rpy30BbIX aBTMObMAEN
Universaladapter fiir LKW

2322C / 2362LC - tylko do kot ciezarowych | for truck wheels only | Tonbko ans konec rpy3osbix aBTomobuneit | nur fur LKW Rader



WYWAZARKI SPECJALNE | SPECIAL BALANCING MACHINES
CNEUMANBHbBIE BANAHCUPOBOYHbIE MALLWHbI | SPEZIELLE AUSWUCHTMASCHINEN

TROLL WN-04

WN-04 (for drive shafts) W-WA-001 (for crankshafts)
(do watéw napedowych) (do watéw korbowych)

2451 WFP (for rims) 2451 WKZ (for flywheels)
(do felg) (do kot zamachowych)

DANE TECHNICAL TEXHUYECKUE TECHNISCHE W-WA-001 2451
TECHNICZNE DATA AAHHbIE DATEN WKZ

Maks. dtugosé

wywazanych Max. length Makc. annHa Max. Lange 3550 mm 1800 mm - -
obiektow
Maks. Srednica
wywazanych Max. diameter MakKc. guameTp Max. Durchmesser 300 mm 300 mm 600 mm 600 mm
obiektow
D'okfadnc?sc . Accuracy TouHOCTb Genauigkeit lg lg lg lg
niewywazenia
Lo sle Motor power WIETIEED Motorleistung 0,75 kW 0,75 kW 0,1 kW 0,1 kW
napedu 3/1eKTpoasuraTena
Predkos¢ et e
obrotowa ait rotation KOPOCTD BRAWEHVA — \yellendrehzahl (rpm) 920 920 150 150

. speed (rpm) Bana (rpm)
(obr./min.)
ZeRIEnIE Electric suppl dneKTponuTaHve Stromversorgun 3xao0v 3xao0v 230V 230V
elektryczne e & L 50 Hz 50 Hz 50 Hz 50 Hz
Zaeiliris Air power supply TMHeBmoobecneyeHune Pneumatische 6—10 bar 6—10 bar 6—10bar 6-10bar
pneumatyczne Versorgung

17
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MONTAZOWNICE DO KOt | TYRE CHANGERS
LUIMHOMOHTAXHbIE CTAHKWU | REIFENMONTIERMASCHINEN

24

e UMIFRSL Pr

UNI-TROL

Zewnetrzne mocowanie obreczy
Outer clamping range
[nanasoH 3axmma CHapyKu
Aussenspannbereich

Wewnetrzne mocowanie obreczy
Inner clampng range
JAnanasoH 3aXKuma UsHyTpu
Innenspannbereich

Maks. szerokos¢ kota | Max. wheel width
Makc. wupuHa Koneca | Max. Radbreite

Maks. srednica kot
Max. wheel diameter
Makc. AnameTtp Koneca
Max. Raddurchmesser

Sita nacisku odpiekacza przy 10 barach
Bead-breaker cylinder force at 10 bar
Cuna omkuma npm 10 6ap
Abdruckerkraft (10 bar)

Cisnienie robocze | Operating pressure
Pa6ouee gasnenue | Arbeitsdruck

Predkos¢ obrotowa stotu
Turntable rotating speed
CKOpOCTb BpaLLeHUs cTona
Drehgeschwindigkeit

Zasilanie elektryczne | Electric supply
nekTponutaHue | Stromversorgung

Moc silnika | Motor power
MouwHocTb aBuratens | Motorleistung

Silnik pompy | Pump motor
Asuratensb Hacoca | Hydraulikmotor

Masa | Weight
Bec | Gewicht

Wymiary | Dimensions
Pa3smepbl | Abmessungen (mm)

Uchwyt kota | Wheel chuck
KpenneHnue Koneca | Radspannung

10-20"

13-23"

15"

1070 mm

2800 kg

8-10 bar

7 (14) rpm

3x 400V /50 Hz

0,75 kW

180 kg

800x1520x900

Pneumatyczny
Pneumatic

UNIT 202B + HP1

10-22"

12-24"

15"

1200 mm

2000 kg

8-10 bar

7 (14) rpm

3x 400V /50 Hz

0,75/1,1 kW

350 kg

1580x2250x1642

Pneumatyczny
Pneumatic

JANKA LITE
JANKA K LITE

10-20"

13-23"

15"

1070 mm

2800 kg

8-10 bar

7 (14) rpm

3x 400V /50 Hz

0,75 kW

200 kg

850x1520x900

Pneumatyczny
Pneumatic



MONTAZOWNICE DO KOt | TYRE CHANGERS
LUIMHOMOHTAXHbIE CTAHKU | REIFENMONTIERMASCHINEN

JANKA / K / KK

YANKA K INV m MANAGER 12-26

10-26" 10-28" 10-24" 12-26" 12-30"
12-28" 10-28" 10-24" 14-28" 12-30"
15" 15” 15” 15” 13”
1070 mm 1020 mm 1000 mm 1100 mm 1100 mm
2800 kg 2800 kg 3000 kg 3000 kg 3000 kg
8-10 bar 8-10 bar 8 bar 8-10 bar 8-10 bar
7 (14) rpm 3 (16) rpm 8 (16) rpm 6 (12) rpm 7 (14) rpm
3x 400V /50 Hz 230 V/ 50 Hz 3x380V/50Hz 3x 400V /50 Hz 230V /50 Hz
0,75 kW /1,1 kW 0,85 kW 1,0/1,3 kW 1,3/1,8kW 1,3/1,8kW
- o - 1,5 kw -
200 kg 250 kg 300 kg 300 kg 220 kg 380 kg 420 kg
800x1520x900 850x1520x900 950x1520x900 1950x950x1200 1820x1135x1620 1430x860x1550 1930x970x1200
Pneumatyczny Pneumatyczny Pneumatyczny Pneumatyczny Mechaniczny
Pneumatic Pneumatic Pneumatic Pneumatic

Mechanic

25
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MONTAZOWNICE DO KOt | TYRE CHANGERS

LWIMHOMOHTAHbBIE CTAHKW | REIFENMONTIERMASCHINEN

MANAGER

— automatyczne odchylanie kolumny
— przystawka PLUS dla opon high perfomance

— automatyczny odpiekacz nowej generacji
— dodatkowe potki z zaworem do pompowania
— nowy system pedatéw sterujgcych i system blokowania

— automatically tilting column
— assistant PLUS

— automatic bead-breaker
— additional shelves with inflator
— new steering pedal system and locking system

— aBTOMATUYECKWUI HAaK/NOH KONOHHbI -
6 — yctpoicrso PLUS

— aBTOMaTM4YeCKas OT XMMHasA nonata

— [ONOHUTE/IbHbIE NOAKM C UHAATOPOM

— HOBaA nNejanbHaA cMcTema U cuctema B10KMPOBKM

— Assistant PLUS

— Automatischer Abdrucker

— Zusatzliche Regale mit Inflator

— Neues Steuerpedalsystem und SchlieRsyste

e — Automatische Saulenneigung

Option:
- Leverless
- Inflator

— podwadjny system blokowania
— pneumatyczna kontrola wznoszenia i opadania i

— automatyczna stopka Leverless |
— przystawki pomocnicze do opon niskoprofilowych lub Run-Flat
— system pedatéw sterujacych

— elektryczny odpiekacz

$ — double locking system
— pneumatic control of rising and falling.
— automatic Leverless finger
— auxiliary supports for low-profile or run-flat tyres

— pedal control
— electric bead-breaker

— MHEeBMAaT MYECKUM yrnpaBiaeHUeM Nogbema 1 OnycKaHus.
— aBTOMaTuyeckuit naney Leverless

— BTOPMYHbIE OMOPbI AN HU3KONPOGUIbHBIX U WKH Run-Flat
— neaanbHbIi y3en

— 3/IeKTPUYECKOe YCTPOICTBO OTPbIBA

G — CUCTEMOI ABONHON 610KMPOBKM

— Doppelverriegelungssystem
— Pneumatischer Steuerung des Hebens und Senkens.

— Automatischer Leverless Finger

— Hilfsstuitzen fur Niederquerschnitts- oder Runflat-Reifen.
— Pedalsteuerung

— Elektrische abdriicke
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WWwW UNHITESL PFL

UNI-TROL

- BERATE ECANPMENT

Mocowanie obreczy
Clamping range
[nanasoH 3axkuma
Spannbereich

Maks. szerokos¢ kota
Max. wheel width
Makc. WwupuHa Koneca
Max. Radbreite

Maks. srednica kot
Max. wheel diameter
Makc. anameTtp Koseca
Max. Raddurchmesser

Sita nacisku odpiekacza przy 10 barach
Bead-breaker cylinder force at 10 bar
Cuna omkuma npm 10 6ap
Abdruckerkraft (10 bar)

Cisnienie robocze | Operating pressure
Pa6ouee gasnenue | Arbeitsdruck

Predkos¢ obrotowa stotu
Turntable rotating speed
CKOpOCTb BpaLleHus crona
Drehgeschwindigkeit

Zasilanie elektryczne | Electric supply
dnektponutaHue | Stromversorgung

Moc silnika | Motor power
MouwHocTb gBuratens | Motorleistung

Silnik pompy | Pump motor
Osuratenb Hacoca | Hydraulikmotor

Masa | Weight
Bec | Gewicht

Wymiary | Dimensions
Pa3smepbl | Abmessungen (mm)

Uchwyt kota | Wheel chuck
Kpennenue koneca | Radspannung

* Option
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MONTAZOWNICE DO KOt | TYRE CHANGERS
LWIMHOMOHTAKHbBIE CTAHKU | REIFENMONTIERMASCHINEN

14-26"

780 mm

1600 mm

1900 kg

130 bar

6 rpm

3x 400V /50 Hz

1,1/1,5 kW

2,2 kW

600 kg

1600x1050x1200

Hydrauliczny
Hydraulic

13-27"

780 mm

1600 mm

1500 kg

130 bar

6 (12) rpm

3x 400V /50 Hz

1,5 kW

1,5 kw

560 kg

1430x860x1550

Hydrauliczny
Hydraulic

g &

14-28"

820 mm

1640 mm

2500 kg

130 bar

6 (12) rpm

3x 400V /50 Hz

1,5 kW

1,5 kW

530 kg

1390x700x1400

Hydrauliczny
Hydraulic

14-56"

1065 mm

2300 mm

2500 kg

130 bar

6 (12) rpm

3x 400V /50 Hz

1,3/1,8 kW

1,5 kw

770 kg

1640x800x2000

Hydrauliczny
Hydraulic

*

14-56"

1065 mm

2300 mm

2500 kg

130 bar

6 (12) rpm

3x 400V /50 Hz

1,3/1,8 kW

1,5 kw

850 kg

2257x1720x1540

Hydrauliczny
Hydraulic



14-56" *

1300 mm

2400 mm

2500 kg

130 bar

6 (12) rpm

3x 400V /50 Hz

1,5 kw

1,5 kW

1048 kg

1430x860x1550

Hydrauliczny
Hydraulic

MONTAZOWNICE DO KOt | TYRE CHANGERS
LUIMHOMOHTAXHbIE CTAHKM | REIFENMONTIERMASCHINEN

13-26"

600 mm

1300 mm

2550 kg

130 bar

6 (12) rpm

3x 400V /50 Hz

1,5 kw

2,2 kW

450 kg

1640x800x2000

Hydrauliczny
Hydraulic

14-26"

600 mm

1300 mm

2500 kg

110 bar

6 (12) rpm

3x 400V /50 Hz

1,5 kW

1,5 kW

550 kg

1055x1020x1453

Hydrauliczny
Hydraulic

14-56" *

1500 mm

2600 mm

3500 kg

130 bar

5/10 rpm

3x400V /50 Hz

4,0 KW

2,6 /3,2 kW

1600 kg

2700x1800x1000

Hydrauliczny
Hydraulic

14-60" *

1800 mm

3000 mm

3800 kg

180 bar

4/6/10 rpm

3x400V /50 Hz

4,8 kW
5,6 kW 2-predkosci

5,0 kW

2460 kg

2990x2290x1330

Hydrauliczny
Hydraulic

* Option
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SYRAMCHTENING
VRGHLS o /C

ll®

PROSTOWARKIS
CTAHKM AnNA NPABKWM DUCKOB
FELGENRICHTMASCHINEN

B T —
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PROSTOWARKI | RIM STRAIGHTENING MACHINES
CTAHKW ANA PUXTOBKU ANCKOB | FELGENRICHTMASCHINEN

PO-ROLLER PO-DIGITAL

*P0O-14 S model bez tokarki, z napedem recznym. Hand operated model without lathe.
Mogenb ¢ py4HbIM NpUBOAOM U 6e3 TokapHoro npucnocobsienns.  Model mit manuell Antrieb und ohne Drehbank

DANE TECHNICAL TEXHUYECKUE TECHNISCHE
1 -1 LLE
TECHNICZNE DATA OAHHbBIE DATEN FOSIES FOSROLLER DIGITAL

Zakres $rednic

e | ACK G Mac. X Do24” Do24”  10”-19"  10”-26"
diameter OMameTp gucKa FeIgendurchmesser
obreczy
P Max.
Max. cisnienie hvdraulic Makc. gasneHue
pompy ¥ um rmapasanyeckor Max. Pumpedruck 160 bar 160 bar 200 bar 200 bar
hydraulicznej oL 0 Hacoca
pressure
Zasilanie Power suppl dneKkTponuTaHue Stromversorgun S| Sy 3x400V 3x400v
elektryczne A . SHr 50Hz 50Hz 50Hz 50Hz
Moc silnika PUMD motor MowHocTb
pompy gwer aNneKkTpoasuraTen Pumpeleistung 0,55 kW 0,55 kW 0,55 kW 1,5 kW
hydraulicznej P A Hacoca
. . MowHocTb
M Inik D
ocshintika rive motor aNieKkTpoasuraTen Motorleistung - 0,55 kW 0,75 kW 1,1 kW
napedu power
A npuBoaa
toénodd
G OSHOSt:: Noise level YpoBeHb wyma Gerauschpegel 75 dBA 75 dBA 75 dBA 75 dBA
urzadzenia
Masa Weight Bec Gewicht 165kg 350k 368 k 720 k
urzadzenia & g g g g
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POLERKI | POLISHERS | MO/IMPOBA/IbHbIE CTEHAbI | FELGENPOLIERMASCHINEN

i s
-

DANE TECHNICZNE TECHNICAL DATA | TEXHUWYECKUE OAHHbIE TECHNISCHE DATEN “
Zasilanie elektryczne Electric supply dIeKTponuTaHue Stromversorgung 3 x 400V / 50Hz
Moc silnika napedu Motor power Moujrocts Motorleistung 1,1 kW

3/1eKTpoABuraTens
Maks. srednica Max. polished rim Makc. aAnameTp amcka Max. Felgendurchmesser 30"
polerowanych obreczy  diameter
Predkos¢ obrotowa Motor rotation CKOpoOCTb BpaLleHus
silnika (obr./min) speed (rpm.) MmoTopa (060p./MUH.) e e 3000

PRZETACZARKA DO TARCZ HAMULCOWYCH | BRAKE DISC LATHE
TOKAPHbIX CTAHOK /1A TOPMO3HbIX MCKOB | BREMSSCHEIBENDREHBANK

DANE TECHNICZNE TECHNICAL DATA BL1718 / BL17 S

Maks. grubos¢ tarczy Max. disc thickness 39 mm
<0.002 -0.005
Doktadnosc Accuracy
mm
Posuw Stroke 8.5 mm/min.
Predkos¢ obrotowa Rotation speed 98 rpm

BL17 S - Tylko do pracy na samochodzie / Only for operations on car
TonbKo ans pabot Ha asTomobune / nur fiir Operationen am Auto
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MYJKI DO KOt | WHEEL WASHERS | MOWKW KONEC | RADWASCHMASCHINEN

WULKAN 300

WULKAN 4x4 HP

Zakres srednicy kota
Zakres szerokosci kota
Maksymalna waga kota

Czasy mycia

Czas osuszania
Zasilanie

Wymiary

(szer. x gteb. x wys.)
Waga netto

Limit wtgczen proceséw mycia
(blokada serwisowa)

WULKAN 500

* HP — opcje ogrzewania / heating option

ST T s ECHNICAL DATA WULKAN WULKAN WULKAN WULKAN
300 360 HP 4x4 HP 500

560-850 mm 740-1200 mm

Wheel diameter range
Wheel width range
Maximum wheel weight

Washing times

Drying time

Power supply
Dimensions

(width x depth x height)
Netto weight

Activation limit of
washing processes
(service lock)

560 — 800 mm
135-305 mm
60 kg

20,40,60s

155
3x400 V

1130x1210x1450
mm

310 kg

500

560 —-800 mm
135-360 mm
60 kg

20,40,60s

15s
3x400 V

960x1210x1450
mm

330 kg

500

135-360mm  240-490 mm
60 kg 150 kg
20, 40,60s 60, 120, 240 s
15s 30s
3x400 V 3x400 V
960x1210x1510 2400x1950x1902
mm mm
330 kg 630/ 780 kg
500 200
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URZADZENIE DO POMIARU GEOMETRI 3D | 3D WHEEL ALIGNMENT

CTEHZ, PETYJIMPOBKM YINNOB YCTAHOBKM KOJIEC 3D | 3D-ACHSMESSGERAT

UNI-TROL VISIONLITH LIFT

Q Urzadzenie do pomiaru geometrii w technologii 3D

z kamerami na ruchomej belce. Przygotowane do pracy

z podnosnikami nozycowymi i 4 kolumnowymi.

Stup na mobilnej platformie utatwia ustawienie na warsztacie.

$ 3D Wheel aligner with cameras on a moving beam.
Works with scissor and 4-column lifts.
The pole on the mobile platform simplifies the installation
in workshop.

UNI-TROL VISIONLITH PIT

Q Urzadzenie do pomiaru geometrii w technologii 3D
z kamerami na sztywnej belce mocowanej do $ciany.
Przygotowane do pracy na kanale.
Regulacja pochylenia kamer utatwia dopasowanie do warsztatu.

$ 3D Wheel aligner with cameras on a beam attached to wall.
Ready to work on pit.
Tilting cameras simplify the installation in workshop.

DANE TECHNICAL TEXHUYECKUE TECHNISCHE
TECHNICZNE DATA AHHBIE DATEN VISIONLITH

Liczba kamer Cameras Konnuectso Kamep Anzahl der Kameras
Zakres zbieznosci Toe range JunanasoH cxoxaeHuna Spureinstellung * 209
Zakres pochylenia kota Camber range [unanasoH pasBana Radsturz + 109
Zakres kat dzeni

axres . ata wypr.ze zenia Caster range JunanasoH Kactepa Lenkkopfwinkel * 20¢°
sworznia zwrotnicy
Zasilanie Power Hanpsa»keHue nutaHua Versorgungsspannung 230V, 50Hz
Uchwyty gtowic Pim clamping range  [dwuanasoH agantepos Felgenklemmbereich 10” - 24”

e



URZADZENIE DO POMIARU GEOMETRI 3D | 3D WHEEL ALIGNMENT

CTEHA PETYINPOBKW YINTOB YCTAHOBKM KOJEC 3D | 3D-ACHSMESSGERAT

VISIONLITH

O — 2 kamery wysokiej rozdzielczosci
— 4 punktowe uchwyty do kota z pasywnymi targetami
— Baza danych Autodata
— Kompensacja poprzez przetoczenie auta
— Intuicyje oprogramowanie
— Pomiar przesuniecia osi pojazdu

€5 — 2 high definition cameras
— 4-points wheel clamps with passive targets
— Autodata database
— Compensation by rolling the car backwards-forwards.
— Intuitive software
— Axis offset measurement

6 — 2 Kamepbl BbICOKOIO paspeLueHus.
— 4-ToYeuHble KOJIeCHble aAanTopbl C MAaCCUBHbIMMU MULLEHAMM
— basa gaHHbix Autodata
— KomneHcaumsa npokaTbiBaHMEM aBTOMObMAA
— WHTyUTMBHOE NporpamMmmHoe obecneyeHune
— W3mepeHue cmelleHnsa oceit aBTomobuna

2 hochauflésende Kameras

— 4-Punkt-Radklemmen mit passiven Targets
— Autodaten-Datenbank

— Radschlagkompensation durch hin- und herrollen des Autos
— Intuitive Software

— Messung der Achsenversatze

®

1EEImm

iTifmm

idiens 105w
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ELEKTRYCZNY PODNOSNIK KOtA | ELECTRIC WHEEL LIFT

SNEKTPUYECKUIN KONECHBIM NOABEMHMUK | ELEKTRISCHER RADHEBER

DANE TECHNICZNE TECHNICAL DATA “

Udzwig Capacity 65 kg
Wysoko$¢ podnoszenia  Lifting height <12m

Moc silnika Motor power Pneumat.
Zasilanie Supply 8 bar

Czas fadowania Charging time -
Wymiary Dimensions 750x700x1650 mm
Masa Weight 60 kg
Sterowanie Control Pneumatyczne

WANNY WULKANIZATORSKIE | LEAK-PROOF TESTER | TECTEP TEPMETU4YHOCTU KOJIEC | TESTWANNE

PNEUBAD-1 PNEUBAD TRUCK
DANE TECHNICAL PNEUBAD
TECHNICZNE DATA PNEUBAD-1 | PNEUBAD-2 TRUCK
N S Outside 1265x 1040 1265x1040 1200 x 1360
ymiary : dimensions ~ x2300mm  x1200 mm  x 1500 mm
Clsr.ue.nle powietrza Air supply 0d 6 do 10 0d 6 do 10 bar
zasilajgcego pressure bar

Pojemnos¢ catkowita Total tank

. . . 4371 4371 280 |
zbiornika capacity
PNEUBAD-2 Srednica wewn. L=l 980 mm 980 mm 1180 mm
zbiornika diameter
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PODNOSNIKI | LIFTS | MTOABEMHWKM | HEBEBUHNEN

PN-1M PN-2M

PD-2A
DANE TECHNICAL TEXHUYECKUE TECHNISCHE
TECHNICZNE DATA OAHHbIE DATEN
Nosnos¢ Capacity lpysonoabemHocTb Tragfahigkeit 3000 kg 3000 kg 4000 kg
Zasilanie Electric supply 3nekTponuTtaHue Stromversorgung 3x 400V / 50Hz 3x 400V /50Hz 3x 400V / 50Hz
LS A LN Min. height MWuH. BbicoTa Min. Hohe 115 mm 110 mm 110 mm
spoczynku
Wysokosc . Max. height Makc. BbicoTa Max. Hohe 1830 mm 1000 mm 1900 mm
podnoszenia
Masa Weight Bec Gewicht 850 kg 480 kg 640 kg
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PODNOSNIKI | JACKS | MOABEMHUKM | HEBER

PP-1 PP-11

PH-30 LP PP-3.3

¥ -

DANE TECHNICAL TEXHUYECKUE TECHNISCHE

TECHNICZNE DATA DAHHBIE DATEN PH-30 LP PP-11 mm HPJ50T3
No$nosé Capacity lpysonogbemHocTb Tragfihigkeit 3000kg 1150kg 1150kg 3000 kg 10/20/50ton 15/30/50 ton
Zasilanie Electric supply dnekTponuTtaHue  Stromversorgung - 8bar  8bar  8bar 12 bar 8 bar
Wys. tani

U2 BB Min. height MwuH. BbicOTa Min. Héhe 75mm 140 mm 140 mm 145 mm 151 mm 156 mm
spoczynku
Wysokos¢ . Max. height  Makc. sbicota Max. Hohe 500 mm 360 mm 340 mm 400 mm 442 mm 497 mm
podnoszenia
Masa Weight Bec Gewicht 33 kg 14 kg 13 kg 20 kg 56 kg 70 kg

50



KLIMATYZACJA | AIR CONDITIONING | YCTAHOBKM AN1A KOHANUMOHEPOB | KLIMASERVISEGERATE

DANETECHNICZNE | TECHNICALDATA |  PREMIUM |

Wydajnos¢ pompy Vacuum pump

s . . 130 I/min
prozniowej efficiency
Szybkos¢ odzysku Recovery rate 300 g/min
Doktadnos¢ dozowania .

. Resolution gas scale lg

czynnika
Dtugos¢ przewodow Hoses length 300 cm
Zbiornik czynnika Tank 22 kg
Podfaczenie elektryczne Voltage 230V
Drukarka Printer v
Czynnik do wyboru Gas option R 134-A /R 1234-YF

GENERATOR AZOTU | NITROGEN GENERATOR | TEHEPATOP A30TA | STICKSTOFFGENERATOR

DANE TECHNICAL
TECHNICZNE DATA m S0

Concentration of

Stezenie azotu . 95% 95-99+%
nitrogen

Pojemnosé .

Jbiornika Tank capacity 47 | 1201

Wydajnosé Efficiency 50 I/min. 228 |/min

Maks. cisnienie Max. pressure of 8 bar 10-12 bar

azotu nitrogen

ClsnIE!"III(-Z: azotu Output pressure < 7,5 bar 0,3-11,2 bar

na wyjsciu

Zasilanie

B — Power supply 230V /50 Hz 240V / 50 Hz

Masa Weight 104 kg 207 kg
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GENERATORY OZONU | OZONE GENERATORS

FEHEPATOPbI O30HA | OZONGENERATOREN

UT-10-03 UT-20-03

Os sensor + USB report

TUBA UT-10-03 DK-20

DANE TECHNICZNE | TECHNICAL DATA UT-10-03 UT-20-03 TUBAOL;T-IO- m

Wydatek ozonu

Wydajnosc

Metoda gen. ozonu

Przeptyw powietrza
Chtodzenie

Zasilanie

Poziom hatasu
Trwatos¢

Wilgotnos¢ wzgledna
Temperatura pracy

Lampa UVC
Wymiary (mm)
Waga

Srodowisko pracy

Ozone output 10 g/h 20 g/h 10 g/h 20 g/h
Efficiency 170 m3/h 170 m3/h 170 m3/h 304 m3/h

Ozone generation Wytadowania koronowe / Corona discharge

method Ptytka Ptytka Rura Ptytka

Air flow do 2.8 m3/min do 2.8 m3/min do 2.8 m3/min 304 m3/h
Cooling Powietrzem / Air

Supply 230V / 50Hz 230V / 50Hz 230V / 50Hz 230V / 50-60Hz
Noise level <35dB (A) <35dB (A) <35dB (A) 55 dB (A)
Durability > 8000 h > 8000 h >20000 h >20000 h
Humidity < 85% < 85% < 85% < 85%
Working 5-40C° 5-40C° 5-40C° 5-40C°
temperature

UVC lamp 5 - . v
Dimensions (mm) 261x169x155 261x169x155 330x230x175 500x360x230
Weight 3 kg 3 kg 5 kg 10 kg
Working

. Pomieszczenie zamkniete / Closed interiors
environment



KOSZ DO POMPOWANIA KOt | CAGE FOR WHEELS INFLATING
KNETKA ONA HAKAYUBAHKMA KONEC | REIFENFULLKAFIG

Maks. cisnienie
Wymiary wew.(mm)
Wymiary zewn.(mm)

Masa

Max. pressure 12 bar 12 bar 12 bar 12 bar 12 bar
Inside dimensions ~ 1190x1195x550 1285x1285x650 1505x1510x750  1300x1300x640 1430x1390x740
Outside dimensions 1340x1270x735 1445x1370x850 1655x1584x936  1330x1340x750 1480x1550x850
Weight 180 kg 220 kg 270 kg 180 kg 200 kg

PRZYRZAD PA-12K DO POMIARU | REGULACJI CISNIENIA W OGUMIENIU POJAZDOW | TIRE PUMPING DEVICE PA-12K
ABTOMAT O/19 HAKAYMBAHUA LLUWNH PA-12K | AUTOMATISCHER DIGITALER REIFENFULLER PA-12K

Przyrzad zalecany do SKP
Certyfikat GUM

bar / psi

DANE TECHNICZNE | TECHNICAL DATA | TEXHUHECKUE OAHHDBIE | TECHNISCHE DATEN PA-12 K

Zasilanie elektryczne Electric supply dneKkTponuTaHue Stromversorgung 230V /50 Hz
Pobér mocy Power consumption [MoTpe6ieHne MmoLLHOCTH Leistungsaufnahme 30 W
Zasilanie pneumatyczne  Air supply [MHeBMO-nNuTaHME Pneumatische Versorgung max. 14 bar
Zakres wskazan Measuring range [1anasoH nsmepeHus Indikationsspektrum 0-12 bar
Doktadnos¢ pomiaru Accuracy ToyHOCTb Genauigkeit +/- 0,01 bar
Masa Weight Bec Gewicht 10 kg
Wymiary Dimensions Pasmepsbl Abmessungen 255 x 245 x 125 mm
Temperatura pracy Temperature range [InanasoH Temnepartypbl Temperaturbereich 0-45°C
Wilgotnos¢ Humidity BnaHoCTb Feuchtigkeit <95%
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ROZPIERACZE DO OPON | TYRES EXPANDERS | PACMIMPATENN WWNH | REIFENEXPANDER

O Rozpieracz R-1 Rozpieracz WR-3 Rozpieracz ciezarowy R-2

$ Tyres expander R-1 Tyres expander WR-3 Tyres expander for trucks R-2

6 Pacnupatens R-1 Pacnupatens WR-3 Pacnupatenb WwuH rpy3osmkos R-2
e Reifenexpander R-1 Reifenexpander WR-3 LKW Reifenexpander R-2

110 mm + 405 mm

WULKANIZATOR | VULCANIZER
BYIKAHM3ATOP | VULKANISATOR

DANE TECHNICZNE TECHNICAL DATA W;j(;l)(:N

Zakres regulacji Heating temperature

. 110-165 °C

temperatury grzania range
Zak lacji

e re:s [EEHEQICEasE Heating time range 0-120 min
grzania
Moc grzatek Heater power 2x350W
Zasilanie elektryczne Electric power supply 220V / 50Hz
Zasilanie pneumatyczne  Air pressure supply 6 - 10 bar

NACINARKA DO OPON | TYRES REGROOVING MACHINE
MALLUMHKA A1 HAPE3KM NMPOTEKTOPA | REIFENNACHSCHNEIDEGERATE

O Nacinarka do opon PSO 15

$ Tyres regrooving machine PSO 15

@ Mawnkka Ana Hapesku npoTekTopa PSO 15
Q Reifennachschneidegerate PSO 15
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KOMPRESORY | COMPRESSORS | KOMMNPECCOPbI | KOMPRESSOREN

DANE TECHNICAL
TECHNICZNE DATA GD 200/475 | GD 270/560 | GD 500/1210

Wydajnos¢ Air displacement 476 |/min 560 |/min 1210 |/min
teoretyczna P (29m3/h) (33,6 m3/h) (73 m3/h)
II.tfok.ow/!I. . Cornpressmn 2/2 2/2 2/2
stopni sprezania  ration

Hatas Noise 80 dB 80 dB 82 dB
Zbiornik Receiver 2001 2701 500 |

Napiecie zasilania Power supply 400V / 50Hz 400V /50Hz 400V / 50Hz

Moc silnika Motor power 3,0 kW 3,0 kW 7,5 kW
Cisnienie Pressure 10 bar 10 bar 10 bar
Masa Weight 125 kg 140 kg 285 kg

AKCESORIA DO POMPOWANIA | INFLATING DEVICES
NPUBOPbI HAKAYKM | INFLATING GERATE

G Pistolet EUR 1280 Pistolet 2015 W

$ Inflating gun EUR 1280 Inflating gun 2015 W
6 nuctonet EUR 1280 nuctonet 2015 W
e Pistole EUR 1280 Pistole 2015 W

G Dopetniacz P-7A Inflator IFL-25
$ Portable inflating tank P-7A Inflator IFL-25
6 MepeHoCcHbIN pecnsep P-7A NHonatop IFL-25
e Tragbarer Tank P-7A Inflator IFL-25
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UNIWERSALNE CZUJNIKI TPMS | UNIVERSAL TPMS SENSOR | YHUBEPCA/IbHbBIE AATYUKU TPMS | UNIVERSELLE TPMS-SENSOREN

ONE- SENSOR

G — Szeroki zakres zastosowania - 98% pojazdow na rynku
— Regulowane pochylenie zaworu
— 5rdéznych typdéw zaworéw
— Maty rozmiar czujnika
— Programowane urzgdzeniami ATEQ
— Programowanie bezprzewodowe, klonowanie numeru ID

$ — One-sensor supports 98% of cars available on the market
— Adjustable valves
— 5 types of valves
— Small size sensor
— Programmable devices ATEQ
— Wireless programming, clone ID number’s

'AQ}&{

6 — One-sensor nogaepxunsaet 98% aBToMobUNEN HA PbIHKE
— Perynupyemble knanaHbl
— 5 Tunos KnanaHos
— [aT4ymK manbix pasmepos
— Mporpammupyemble ycTponctea ATEQ
— becnpoBoaHOE NporpaMmupoBaHue, NAEHTUOUKALMOHHbIA HOMEpP KN0HA .

e — One-Sensor unterstiitzt 98% der Autos auf dem Markt

— Einstellbare Ventile . uﬂ

— 5 Arten von Ventilen

— Kleiner Sensor 0 (é) |

— Programmierbare Gerate ATEQ l —
“ » '

— Drahtlose Programmierung, Klon-ID-Nummer

i
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NARZEDZIA DO OBStUGI CZUINIKOW TPMS | TPMS TOOLS | MHCTPYMEHTbI 419 TPMS | WERKZEUGE TPMS

® >
ONE- SENSOR ATEQ VT46 + OBDII SENS%R

@ — Bezprzewodowy odczyt czujnikéw TPMS w kole
— Programowanie czujnikéw uniwersalnych One-Sensor
— Programowanie centralki TPMS poprzez gniazdo OBD
— Instrukcje manualnego programowania nowych czujnikéw
— 5-lat aktualizacji w cenie / Mozliwos¢ rozszerzenia
oprogramowania o wszystkie czujniki uniwersalne

$ — Activates and reads TPMS sensors of all light

vehicle brands

— Programs universal TPMS ONE-SENSOR

— OBD2 module gives access to OBD relearns
for 60% of all car models worldwide

— Provides indirect, manual and auto relearn
procedure information.

— 5 years free update / Possibility to upgrade
the software for all universal sensor

6 — AKTMBMpPYET U cumTbIBaET gatunkm TPMS Bcex mapok

NIerkoBbIX aBTOMObGUEl No Bcemy mupy

— [Mporpammsbl yHusepcanbHble TPMS ONE-SENSOR

— Mopaynb OBD2 paet goctyn K nepeobyyeHuto OBD
ons 60% Bcex moaenent aBTomobunei no scemy mupy

— [MpepocTaBnaeT MHGOPMALUIO O NpoLeaypax KOCBEHHOTO,
PYYHOrO M aBTOMaTUUYECKOTO NOBTOPHOIO 06yYeHums.

— 5 et 6ecnnatHoro o6HosneHUn / BO3MOXHOCTb 06HOB/IEHMA
nporpammHoro obecneyeHusa Ans BCEX YHUBEPCANbHbIX ATYMKOB

@ _ Aktiviert und liest TPMS-Sensoren aller

Light Vehicle-Marken weltweit

— Programmiert den universellen TPMS ONE-SENSOR

— Das OBD2-Modul ermoglicht 60% aller Automodelle
weltweit den Zugriff auf OBD-Neulernen

— Bietet Informationen zu indirekten,
manuellen und automatischen Neulernvorgdngen

— 5 Jahre kostenloses Update / Moglichkeit die Software fiir alle
Universalsensoren zu aktualisieren

ZESTAW NARZEDZI / SET OF TOOLS / UHCTPYMEHTbI / WERKZEUGSET

Q — Profesjonalny zestaw narzedzi do montazu czujnikéw TPMS
z wkretakiem dynamometrycznym 0-9 Nm

€ — Professional toolkit for mounting TPMS sensors
with a torque screwdriver 0-9Nm

6 — TMpodeccmoHanbHbINM HAbOP NHCTPYMEHTOB
ONA MOHTaa Aatymkos TPMS ¢ nomoubio
AMHamomeTpuyeckomn oteepTkn 0-9 Hm

e — Professionelles Werkzeugset zur Montage von TPMS-Sensoren
mit einem Drehmomentschraubendreher von 0-9 Nm
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KLUCZ ELEKTRYCZNY | ELECTRIC IMPACT WRENCH | 3/IEKTPMYECKUWM FTAMKOBEPT | SCHRAUBENSCHLUSSEL

DANE TECHNICZNE TECHNICAL DATA TEXHUYECKUE OAAHHBIE | TECHNISCHE DATEN MULTI

Zasilanie elektryczne Electric supply neKTpuyeckoe nuTaHne Stromversorgung 3 x 400V / 50Hz
Moc silnika napedu Motor power MoLLHOCTb 3NeKTpoaBUraTens Motorleistung 1,1 kW
Znamlorjowa predkosé Motor rotation speed CKOpOCTb BpallleHUsas MoTopa e ekl (o 1400
(obr./min) (rpm.) (060p./MKH.)

Moment udarowy Stroke strength MOMEHT cubl Schlagkraft 400 - 2500 Nm
Rozmiar nasadki Wrench spanner size Pasmep Hacaaku Schlisselweite 1”

Masa Weight Bec Gewicht 64 kg

NITOWNICA | RIVETING MACHINE | KNEMA/IbHbIA CTAHOK | NIETMASCHINE

* dodatkowa podstawa

DANE TECHNICZNE TECHNICAL DATA | TEXHUYECKUE OAHHbBIE [ TECHNISCHE DATEN PUN-1

Skok trzpienia

Stroke of rivet header Xoga paboyero cTepsHs Gesamthub 28 mm
roboczego
Zasilanie Ai | MHeBMaTU4Yeckoe Luft
pneumatyczne Ir pressure supply R uftversorgung 7-10 bar
Cisnienie robocze Working pressure Pabouyee gasneHue Arbeitsdruck 4 -7 bar
Gniazdo kowadetka Seat of anvil THe340 HaKoBaJIbHU Ambossloch e
movable
Zakres temperatur Range of working NHTepBan paboumx . . .
Arbeitstemperatur 0°C-40°C
pracy temperature Temnepatyp
Wymiary Dimensions Pasmepsl Abmessungen 675x550%x200 mm
Masa Weight Bec Gewicht ~ 60 kg
Sita nacisku Equipment force Paboyas cuna Nietkraft 45 kN (7 bar)
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